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RESUMO: A parada da producéo devido a defeitos de maquinas € um mal extremamente indesgjado nas indlstrias,
pois com a grande competicdo atual do mercado, o tempo parado do equipamento implica numa grande perda de
dinheiro para as organizacfes. Para evitar a ocorréncia, ou a0 menos minimizar os riscos, existe o setor de manutencéo
que, utilizando técnicas de andlise e corregdo, repara equipamentos, realiza trocas de pecas em datas determinadas, ou
detecta falhas prematuramente, sendo essa Ultima técnica de manutencdo preditivaa mais onerosa, porém aquela que
mais reduz os prejuizos potenciais. Elemento cada vez mais presente dentro dos setores de deteccdo de condicdes de
maquinas e equipamentos, os sistemas de inteligéncia artificial buscam fornecer uma saida légica de dados mediante
entradas e restricdes previamente dispostas pelo utilizador do recurso, sendo importante aliado dentro dos sistemas de
controle por precisdo. Este estudo teve como objetivo redlizar o desenvolvimento de um dispositivo de andlise de
vibragdes com capacidade de identificar falhas de desbalanceamento de um equipamento rotativo por meio de uma
Rede Neural. O estudo foi feito com base numa pesquisa bibliografica, que buscou identificar os tipos de falhas mais
comuns além dos respectivos métodos de identificacdo. Também foi buscado o método de programacdo e montagem
dos softwares e equipamentos necessarios para o sistema, especialmente nesta pesquisa, 0 desenvolvimento da Rede
Neural. Com base na pesquisa e experimentos praticos foram identificados os equipamentos necessarios para a
construcéo do sistema fisico de andlise, consistindo de um microcontrolador Arduino Uno e sensores do tipo
acelerémetro piezoel étrico. Foi identificado que as falhas mai's comuns em méaquinas rotativas sao o desbalanceamento,
o desalinhamento, a folga e falhas no rolamento, cada um contendo uma vibracdo especifica que serd usada durante a
programacdo da Rede Neural. Com a preparagéo completa para o desenvolvimento do dispositivo sera iniciada sua
construcdo e programagdo para que o produto possa ser utilizado em sistemas rotativos fisicos.



